Hybridni dvoufazové krokové motory fady SX {'g

Krokové motory fady SX jsou dodavany v pfirubach NEMA8, NEMA17, NEMA23, NEMA24, NEMA34 a NEMA42. S vyuzitim moderni
technologie se vyznacuji vysokymi momenty pfi zachovani malych rozmért. Standardni délka kroku je 1,8° s moznosti dal$iho elektronického

zmens$eni.

Nejvétsi dostupny staticky moment u motor(i v pfirubé NEMA17 je 0,8 Nm, v pfirubé NEMA23 2,8 Nm, v pfirubé NEMA24 4,1 Nm, v pfirubé
NEMA34 12 Nm a v pfirubé NEMA42 25 Nm. Vybrané typy krokovych motord fady SX jsou dodavany s hfideli na obé strany, jeden typ
v pfirubé NEMA34 je dostupny v provedeni s ochrannym zalitim a utésnénou hfideli.

Pfiruba NEMA17
zleva SX17-1003LQEF, SX17-1003, SX17-1005, SX17-0905

Pfiruba NEMA23
zleva SX23-1414, SX23-2727D, SX23-1428

Pfiruba NEMA24 - SX24-3341

Pfiruba NEMA34
zleva SX34-2740N, SX34-2970, SX34-2570P, SX34-5010

Pfiruba NEMA42 - SX42-6525

Linearni aktuator SX16-0402LA-120

Krokovy motor (cely krok 1,8°), kde rotorem prochazi trapézovy Sroub o priméru 5 mm se stoupanim 2 mm/ot. Pfi béhu motoru a sou¢asném
uchyceni Sroubu se zamezenim pooto€eni dochazi k linearnimu posuvu, maximalni
délka posuvu je 80 mm. Linearni aktuator je vhodny pro drobné manipulatory

s vedenym bfemenem.

Standardni sortiment krokovych motort fady SX je dodavan ze skladu firmy Microcon.
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Technické parametry krokovych motort rady SX16

Rada SX - pfiruba NEMA17

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Zbytkovy Moment Hmotnost
moment proud (mH) Q) moment setrvacnosti (kg)
(Nm) (A) (Nm) rotoru
bipol. napajeni, (gcm?)
celokrok, jmen. sériové / paralelni  sériové / paralelni  sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
S$X16-0301 / SX16-0301D 0,11 0,35/ - 30/- 26/ - 0,005 11 0,12
SX16-0402N 0,24 04/- 38/- 30/- 0,012 20 0,19
S$X16-0502 0,25 0,6/- 147/ - 14,4/ - 0,018 24 0,22
S$X16-0503 / SX16-0503D 0,3 0,5/1 40/10 2416 0,018 24 0,24

D - motor s hfideli na obé strany
Motor na Zlutém pozadi je uréen pro nové aplikace.

Délka kroku ~ .......... 1,8°
Tolerance kroku . ......... +0,1°
Izolaéni tfida .......... NEMA B (130°C)

Rozméry (mm)

Typ Hridele Délka Vyvody
B1 B2 L max. Lv Pocet

S$X16-0301 24+0,5 - 20 500 6
$X16-0301D 12+1 7+1 20 500 6
SX16-0402N 24 +1 - 32 700 4
$X16-0502 24+0,5 - 37 600 6
S$X16-0503 / SX16-0503D 24 +1 -/10£1 38 500 8

[] 39,3 max.

¢3;;%2 B1 L max. B2

-0,052

I
4 x zavit M3, hl. 4,5 min.
SX16-0301(D) - 4 x zavit M3, hl. 2 min.

AWG 26
\ AWG 28 - SX16-0503, SX16-0503D




Technické parametry krokovych motort rady SX17

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Zbytkovy Moment Hmotnost
moment proud (mH) Q) moment  setrvaénosti (kg)
(Nm) (A) (Nm) rotoru
bipol. napéajeni, (gcm?)
celokrok, jmen. sériové / paralelni  sériové / paralelni sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
S$X17-0402-09 (krok 0,9°) 0,22 0,42/- 38,4 /- 20/ - 0,02 35 0,22
S§X17-0503 / SX17-0503D 0,3 0,5/1 24.4/6,1 16/4 0,016 34 0,24
SX17-0503LQEF 0,3 0,5/- 244/ - 16/ - 0,016 34 0,24
S$X17-1003 0,3 1/- 6/- 4,4/ - 0,016 34 0,23
SX17-1003LQEF 0,3 1/- 8,4/- 44 /- 0,016 32 0,2
S$X17-1005-09 (krok 0,9°) 0,4 1/2 14,8/3,7 5,5/1,375 0,022 54 0,3
S$X17-1005 / SX17-1005D 0,5 1/2 10,8/2,7 54/1,35 0,022 54 0,3
SX17-1005LQEF 0,51 1/- 14 /- 58/- 0,022 54 0,3
S$X17-0905 / SX17-0905D 0,6 0,88/1,77 12,8/3,2 8/2 0,026 68 0,38
S$X17-1705 0,6 1,77 1 3,54 3,2/0,8 2/0,5 0,026 68 0,38
S$X17-0808 / SX17-0808D 0,8 0,8/1,6 2817 12/3 0,028 102 0,5

D - motor s hfideli na obé strany
Motory na Zlutém pozadi jsou uréeny pro nové aplikace.

Délka kroku  .......... 1,8°(0,9° - SX17-0402-09, SX17-1005-09)
Tolerance kroku . ......... +0,1° (£ 0,05° - SX17-0402-09, SX17-1005-09)
Izolaéni tfida ~ .......... NEMA B (130°C)

Rozméry (mm)

Typ Hlavni hridel Délka Vyvody
B Ploska L max. Ly Pocet

S$X17-0402-09 (krok 0,9°) 24 +1 - 33 300 4
S$X17-0503 / SX17-0503D 24 +1 - 34 500 (flexibilni) 8
SX17-0503LQEF 24 +1 ano 34 800 (flexibilni) 4
S$X17-1003 24 +1 - 34 300 4
SX17-1003LQEF 24 +1 ano 29,5 700 (flexibilni) 4
$X17-1005-09 (krok 0,9°) 24 +1 - 40 300 8
S$X17-1005 / SX17-1005D 24 +1 - 40 300 8
SX17-1005LQEF 24 +1 ano 40 700 (flexibilni) 4
S$X17-0905 / SX17-0905D 24 +1 - 48 300 8
SX17-1705 24 +1 - 48 300 8
S$X17-0808 / SX17-0808D 24 +1 - 60 300 8

[J 42,3 max.

o : e,

- 0,052

| _ - f [ S N iy |
$5+0 G5+0
| -oot2 -0012

* Plogka na hfideli jen
u motortl LQEF

2

4 x zavit M3, hl. 4 min. L
> awezs
Drivery pro 3D tiskarny

Sada 5 ks drivert Pololu A4988 Black Edition (zlepSeny odvod tepla, 4vrstvy plo$ny spoj). Drivery jsou uréeny pro napajeni krokovych
motord oznacenych v 3D tiskarnach.



Technické parametry krokového motoru SX08-0416

Rada SX - pfiruba NEMA8
Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Zbytkovy Hmotnost
moment proud (mH) Q) moment (kg)
(mNm) (A) (Nm)
bipol. napajeni,
celokrok, jmen. sériové / paralelni sériové / paralelni sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
S$X08-0416 16 0,4/- 1,7/ - 6/- 0,002 0,050
Rozméry (mm)
20 max.
. $16+0
Délka kroku ~ .......... 1,8 -0,033 1041 28 max.
Tolerance kroku  .......... +0,1° 15,4, 0,1
Izolagni tfida ~ .......... NEMA B (130°C) } a
© : < ] k
| Ga+0
: Q -0,012

4 vyvody
AWG 26, 300

Technické parametry linearniho aktuatoru SX16-0402LA-120

Rada SX - pfiruba NEMA17

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Zbytkovy Moment Délka Hmotnost
moment proud (mH) (Q) moment setrvacnosti posuvu (kg)
(Nm) (A) (Nm) rotoru na cely krok
bipol. napajent, (gcm?) (mm)
celokrok, jmen. sériové / paralelni sériové / paralelni sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
S$X16-0402LA-120 0,2 0,4/- 32/- 30/- 0,012 20 0,01 0,18
Rozméry (mm)
39,3 max.
3102

Délka kroku ~ .......... 1,8° 022+0 s 55 max.
Izolagni tfida ~ .......... NEMA B (130°C) ; 0,052

04+0

-0,05
Hfidel - Sroub: Q
Primér Sroubu  .......... 5 mm M5x2 (P1) [
Stoupani Sroubu  .......... 2 mm/ot
Maximalni axialni zatizeni . ... 20N - - - -1
Doporuc¢ené zatizeni je cca 20% udavané maximalni
zatéze s ohledem na dlouhodobou zZivotnost.
Maximalni délka posuvu .. ... 80 mm 6
4 x zavit M3, hl. 4,5 min,
6 114 £1 <.
zasunuty konektor se 4 vyvody
AWG 26, 1000
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Rada SX - pfiruba NEMA23

Technické parametry krokovych motora fady SX23, SX24

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Moment Hmotnost
moment proud (mH) ((9)) setrvacnosti (kg)
(Nm) (A) rotoru
bipol. napajeni, (kgm?x10°3)
celokrok, jmen. sériové / paralelni  sériové / paralelni  sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
S$X23-1012 / SX23-1012D 1,2 1/2 20/5 721/1,8 0,03 0,7
S$X23-1414 1,4 1,4/2,8 11,2/2,8 3,4/0,85 0,03 0,69
S$X23-1020 2 1,05/21 40/10 8,4/21 0,048 1,1
SX23-3020PG 2 3/- 3,8/- 0,82/ - 0,048 1,15
SX23-1021 21 1,05/21 25,6/6,4 52/1,3 0,053 1,17
SX23-2727 | SX23-2727D 2,7 27154 6,4/1,6 1,5/0,375 0,053 1,18
S§$X23-1428 2,8 1,42 /2,84 25,6/6,4 56/14 0,053 1,18
Rada SX - pfiruba NEMA24 (60 x 60 mm, upeviiovaci rozméry NEMA23)
S$X24-3341 41 3,3/6,6 5,8/1,45 1,28 /0,32 0,12 1,63
D - motor s hfideli na obé strany
Motory na Zlutém pozadi jsou uréeny pro nové aplikace.
Délka kroku ~ ........ .. 1,8°
Tolerance kroku  .......... +0,1°
Izolagni tfida ~ .......... NEMA B (130°C)
Rozméry (mm)
Typ Hridele Délka Vyvody
D1 D2 B1 B2 OA L max. Lv Pocet AWG
S$X23-1012 6,35 - 20,6 £ 1 - 56,4 56 300 8 22
S$X23-1012D 6,35 6,35 20,6 =1 15+1 56,4 56 300 8 22
SX23-1414 6,35 - 21+£0,5 - 56,4 54 500 8 22
S$X23-1020 6,35 - 201 - 57 76 500 8 22
S$X23-3020PG 6,35 - 20,6 £ 1 - 57 106 - - -
SX23-1021 6,35 - 211 - 56,4 83 600 8 22
SX23-2727 - 21+1 - 57 83 600 8 22
S$X23-2727D 8 8 211 21+1 57 83 600 8 22
SX23-1428 8 - 21+1 - 57 83 600 8 22
SX24-3341 8 - 24 +£0,5 - 60 100 300 8 22
[JA L max. - SX23-3020PG
B1 L max.
47,1402
, ‘ O\
fan !
N\ ‘ {} 6D1+0
w -0,013
O )| — B —— .
4x05 @ | @ /) 16+0
*4x 045 | -0,3 E_&ﬁ_
¢38,1 +0,05 5+0,3 L,
*7+0,3

* u motoru $X24-3341
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Technické parametry krokovych motort rady SX34

Rada SX - pfiruba NEMA34

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Moment Hmotnost
moment proud (mH) Q) setrvacnosti (kg)
(Nm) (A) rotoru
bipol. napéjent, (kgm?x10°3)
celokrok, jmen. proud  sériové / paralelni sériové / paralelni sériové / paralelni
v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
SX34-2740D 4 2,75/5,5 14/3,5 1,68/0,42 0,14 2,3
SX34-2740N 53 2,7515,5 14 /3,5 1,68/0,42 0,14 23
SX34-2570P 7 25/5 22,4/5,6 1,9/0,47 0,27 4
S$X34-2970 7 29/5,8 16,4 /4,1 1,5/0,375 0,18 3
SX34-4570 7 45/9 5,68/1,42 0,76 /0,19 0,18 3
S$X34-3080 8 3/6 22,4/5,6 1,9/0,47 0,27 3,8
SX34-4280 / SX34-4280D 8 4/8 11,2/2,8 1,1/ 0,275 0,27 3,8
S$X34-6080D 8 6/12 56/14 0,47/0,12 0,27 3,8
SX34-7095 9,5 7114 3,4/0,85 0,425/0,11 0,25 4
S$X34-5010 / SX34-5010D 10 5/10 6,8/1,7 0,7/0,175 0,27 3,7
SX34-6212 12 6,2/12,4 9,6/2,4 0,66 /0,165 0,4 53
D - motor s hfideli na obé strany
P - provedeni s ochrannym zalitim a ut&snénou hfideli
Motory na Zlutém pozadi jsou uréeny pro nové aplikace.
Délka kroku ~  .......... 1,8°
Tolerance kroku  .......... +0,1°
Izola¢ni tfida ~  .......... NEMA B (130°C)
Krokové motory s hfideli na jednu stranu
Rozmeéry (mm)
Typ Hridel Délka Vyvody
D T K B L max. Ly Pocet AWG
SX34-2740N 12,7 - - 31,75 79 500 8 20
S§X34-2570P 12,7 -(9,7) - (25) 31,75 120 500 8 20
SX34-2970 12,7 - - 31,75 98 300 8 20
S$X34-4570 12,7 - - 31,75 98 300 8 20
S$X34-3080 12,7 - - 31,75 117 500 8 20
S$X34-4280 12,7 - - 31,75 117 500 8 18
SX34-7095 12,7 - - 37 126 300 8 20
S$X34-5010 12,7 - - 31,75 115 400 8 20
SX34-6212 15,875 12,875 25 31,75 156 2000 8 20
[] 85,9 (*86,8) B L max
69,5+ 0,2
G T s
¢0D+0 : =
-0,012 ' E
. | i SLLTLLIN ,,,i ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ,,,E 3
I : PoS
K i Ve
Drazka a klin na htideli jen E E
u SX34-6212, volitelné ! i
( u SX34-2570P : :
4x(6,5 1,65 H : '
“4x$55 )1 M52 T — — ]
973,025 £ 0,05 p mem_r =1
10 in!
*8,38 L Iﬁ
105
* u motorti SX34-2570P, SX34-3080, SX34-4280, SX34-6212 L max. - SX34-2570P




Technické parametry krokovych motort rady SX34

Krokové motory s hfideli na obé strany

Rozmeéry (mm)

Typ Délka Vyvody

L max. Ly Pocet AWG
S$X34-2740D 80 500 8 20
S$X34-4280D 117 500 8 18
S$X34-6080D 117 500 8 20
S$X34-5010D 115 400 8 20

Motor na Zlutém pozadi je uréen pro nové aplikace.

[ 85,9 (*86,8)

L max.

xts g\_/g} -------- e

] ) 1,65
*4x 55 X - *1,52 7M—
73,025 + 0,05 L
10 v (I
*8,38

* U motorti SX34-2740D, SX34-4280D, SX34-6080D

Hridele u SX34-2740D Hridele u SX34-4280D
- 3
. AA | A
* |
Os 5-0,012 .
9 a 9.8+0 b+ 0042 ‘ a,b
15 -0,1 e A
$127+0 2178 0 127+0 20
-0,012 0,012 31.75
|
10
b ; *kliny pfilozeny samostatné
10 b12,7+0
-0,012
Hridele u SX34-6080D Hridele u SX34-5010D

a 0 a
@ $127+0 912740
-0,012 31,75 -0,012 3175

E— $ 9,525 +0

© ® SO e
nebo

3175 09,525 +0 Tl 08+0

-0,012 20 -0012




Technické parametry krokovych motoru rady SX42

Rada SX - pfiruba NEMA42

Typ Staticky Jmenovity Indukénost Odpor Moment Hmotnost
moment proud (mH) (Q) setrvacnosti (kg)
(Nm) (A) rotoru
bipol. napajent, (kgm?x107%)
celokrok, jmen. sériové / paralelni sériové / paralelni sériové / paralelni
proud v obou fazich zapojeni zapojeni zapojeni
SX42-6525 25 6,5/13 14,4/ 3,6 0,8/0,2 1,3 9,1

Motor je ur€en pro nové aplikace.

Délka kroku ~ .......... 1,8°
Tolerance kroku  .......... +0,1°
Izola¢ni tfida ~ .......... NEMA B (130°C)

Rozmeéry (mm)

[J110
55+ 1 165 max.
88910,3
|
CHEEE)
|
! b19+0
-0,012
35
|
@ | @ 1
I
4x(8,5 X ‘ J 1,6 =
55,5 +0,05 8 vyvodi M_
AWG 20, 300y TN
12,5
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